min

Ist-Position

frei max

in Direktbetrieb

Interner Zustand

Art der Bewegung

in Schrittbetrieb ist in Bewegung

ja

in Fahrbetrieb nein

Motor

Relative Null gesetzt

ja nein Direktbetrieb

Anforderung

Bewegung

Fahrbetrieb Schrittbetrieb

2.4: ungültige Geschwindigkeit (2)

2.3: ungültige Geschwindigkeit (1)

2.2: ungültige Soll-Position (2)

2.1: ungültige Soll-Position (1)

2: Direktbetrieb (Eingaben=bad + Zustand=ok)

1.6: Anfahren vom Extrem-Wert (2)

1.5: Anfahren vom Extrem-Wert (1)

1.4: Anfahren der Abs. Null

1.3: Anfahren der Min-Pos.

1.2: Anfahren der Max-Pos.

1.1: Normalfall

1: Direktbetrieb (Eingaben=ok + Zustand=ok)

Motor

Page 1

CTE-32 V2.1 Mi, 12.12.2001 12:56 luetzken

K:\tmp\motor3.cte Tree and Table

min

Ist-Position frei max in Direktbetrieb

Interner Zustand

Art der Bewegung in Schrittbetrieb

ist in

Bewegung ja in Fahrbetrieb

nein

Motor

Relative Null gesetzt ja nein Direktbetrieb

Anforderung

Bewegung

Fahrbetrieb Schrittbetrieb

4.4: Lange Dauer 4.3: Kurze Dauer 4.2: Normalfall (2) 4.1: Normalfall (1) 4: Fahrbetrieb (Eingaben=ok + Zustand=ok) 3.5: Ist-Position = min 3.4: Ist-Position = max 3.3: bereits in Bewegung (3) 3.2: bereits in Bewegung (2) 3.1: bereits in Bewegung (1) 3: Direktbetrieb (Eigaben=? + Zustand=bad) 2.5: Soll = Ist-Position

Motor

Page 2

CTE-32 V2.1 Mi, 12.12.2001 12:56 luetzken

K:\tmp\motor3.cte

Tree and Table

min

Ist-Position

frei max

in Direktbetrieb

Interner Zustand

Art der Bewegung

in Schrittbetrieb ist in Bewegung

ja

in Fahrbetrieb nein

Motor

Relative Null

gesetzt

ja nein Direktbetrieb

Anforderung

Bewegung

Fahrbetrieb Schrittbetrieb

6.4: Ist-Position min (1)

6.3: bereits in Bewegung (3)

6.2: bereits in Bewegung (1)

6.1: bereits in Bewegung (1)

6: Fahrbetrieb (Eingaben=? + Zustand=bad)

5.4: Geschwindigkeit und Dauer

5.3: zu Lange

5.2: Geschwindigkeit (2)

5.1: Geschwindigkeit (1)

5: Fahrbetrieb (Eingaben=bad + Zustand=ok)

4.6: Geschwindigkeit extrem (2)

4.5: Geschwindigkeit extrem (1)

Motor

Page 3

CTE-32 V2.1 Mi, 12.12.2001 12:56 luetzken

K:\tmp\motor3.cte Tree and Table

min

Ist-Position frei max in Direktbetrieb

Interner Zustand

Art der Bewegung in Schrittbetrieb

ist in

Bewegung ja in Fahrbetrieb

nein

Motor

Relative Null gesetzt ja nein Direktbetrieb

Anforderung

Bewegung

Fahrbetrieb Schrittbetrieb

8.4: Schrittweite > max 8.3: Schrittweite > max 8.2: Schrittweite < min 8.1: Schrittweite < min 8: Schrittbetrieb (Eingaben=bad + Zustand=ok) 7.4: Normalfall (4) 7.3: Normalfall (3) 7.2: Normalfall (2) 7.1: Normalfall (1) 7: Schrittbetrieb (Eingaben=ok + Zustand=ok) 6.6: Ist-Position max 6.5: Ist-Position min (2)

Motor

Page 4

CTE-32 V2.1 Mi, 12.12.2001 12:56 luetzken

K:\tmp\motor3.cte

Tree and Table

min

Ist-Position

frei max

in Direktbetrieb

Interner Zustand

Art der Bewegung

in Schrittbetrieb ist in Bewegung

ja

in Fahrbetrieb nein

Motor

Relative Null

gesetzt

ja nein Direktbetrieb

Anforderung

Bewegung

Fahrbetrieb Schrittbetrieb

9.6: Ist-Position max (2)

9.5: Ist-Position max (1)

9.4: Ist-Position min

9.3: bereits in Bewegung (3)

9.2: bereits in Bewegung (2)

9.1: bereits in Bewegung (1)

9: Schrittbetrieb (Eingaben=? + Zustand=bad)

Motor

Page 5

CTE-32 V2.1 Mi, 12.12.2001 12:56 luetzken

K:\tmp\motor3.cte Tree and Table

Wert =

Ist-Position min

Soll-Position

0 0 + Auflösung

Wert =

Gültiger Wert

Wert !=

Ist-Position ja normal max < min

Wert ist

nein

> max

Wert außerhalb des Wertebereichs

< min

Wert ist

Geschwindigkeit

> max min

Wert im

Wertebereich

’normal’

Wert = max

2.4: ungültige Geschwindigkeit (2) 2.3: ungültige Geschwindigkeit (1) 2.2: ungültige Soll-Position (2) 2.1: ungültige Soll-Position (1) 2: Direktbetrieb (Eingaben=bad + Zustand=ok) 1.6: Anfahren vom Extrem-Wert (2) 1.5: Anfahren vom Extrem-Wert (1) 1.4: Anfahren der Abs. Null 1.3: Anfahren der Min-Pos. 1.2: Anfahren der Max-Pos. 1.1: Normalfall 1: Direktbetrieb (Eingaben=ok + Zustand=ok)

Motor /Direktbetrieb

Page 6

CTE-32 V2.1 Mi, 12.12.2001 12:56 luetzken

K:\tmp\motor3.cte

Tree and Table

Wert = Ist-Position

min

Soll-Position

0 0 + Auflösung

Wert =

Gültiger Wert

Wert != Ist-Position

ja

normal max < min

Wert ist nein

> max

Wert außerhalb des Wertebereichs

< min

Wert ist

Geschwindigkeit

> max min

Wert im Wertebereich

’normal’

Wert =

max

4.4: Lange Dauer

4.3: Kurze Dauer

4.2: Normalfall (2)

4.1: Normalfall (1)

4: Fahrbetrieb (Eingaben=ok + Zustand=ok)

3.5: Ist-Position = min

3.4: Ist-Position = max

3.3: bereits in Bewegung (3)

3.2: bereits in Bewegung (2)

3.1: bereits in Bewegung (1)

3: Direktbetrieb (Eigaben=? + Zustand=bad)

2.5: Soll = Ist-Position

Motor /Direktbetrieb

Page 7

CTE-32 V2.1 Mi, 12.12.2001 12:56 luetzken

K:\tmp\motor3.cte Tree and Table

Wert =

Ist-Position min

Soll-Position

0 0 + Auflösung

Wert =

Gültiger Wert

Wert !=

Ist-Position ja normal max < min

Wert ist

nein

> max

Wert außerhalb des Wertebereichs

< min

Wert ist

Geschwindigkeit

> max min

Wert im

Wertebereich

’normal’

Wert = max

6.4: Ist-Position min (1) 6.3: bereits in Bewegung (3) 6.2: bereits in Bewegung (1) 6.1: bereits in Bewegung (1) 6: Fahrbetrieb (Eingaben=? + Zustand=bad) 5.4: Geschwindigkeit und Dauer 5.3: zu Lange 5.2: Geschwindigkeit (2) 5.1: Geschwindigkeit (1) 5: Fahrbetrieb (Eingaben=bad + Zustand=ok) 4.6: Geschwindigkeit extrem (2) 4.5: Geschwindigkeit extrem (1)

Motor /Direktbetrieb

Page 8

CTE-32 V2.1 Mi, 12.12.2001 12:56 luetzken

K:\tmp\motor3.cte

Tree and Table

Wert =

Ist-Position min

Soll-Position

0 0 + Auflösung

Wert =

Gültiger Wert

Wert !=

Ist-Position ja normal max < min

Wert ist

nein

> max

Wert außerhalb des Wertebereichs

< min

Wert ist

Geschwindigkeit

> max min

Wert im

Wertebereich

’normal’

Wert = max

9.6: Ist-Position max (2) 9.5: Ist-Position max (1) 9.4: Ist-Position min 9.3: bereits in Bewegung (3) 9.2: bereits in Bewegung (2) 9.1: bereits in Bewegung (1) 9: Schrittbetrieb (Eingaben=? + Zustand=bad)

Motor /Direktbetrieb

Page 10

CTE-32 V2.1 Mi, 12.12.2001 12:56 luetzken

K:\tmp\motor3.cte

Tree and Table

Wert außerhalb des Wertebereichs

< min

Wert ist

> max

Geschwindigkeit

min

Wert im Wertebereich

’normal’

Wert =

max links

Richtung

rechts sehr kurz

Dauer

normal sehr lang zu lang

3.3: bereits in Bewegung (3)

3.2: bereits in Bewegung (2)

3.1: bereits in Bewegung (1)

3: Direktbetrieb (Eigaben=? + Zustand=bad)

2.5: Soll = Ist-Position

2.4: ungültige Geschwindigkeit (2)

2.3: ungültige Geschwindigkeit (1)

2.2: ungültige Soll-Position (2)

2.1: ungültige Soll-Position (1)

2: Direktbetrieb (Eingaben=bad + Zustand=ok)

1.6: Anfahren vom Extrem-Wert (2)

1.5: Anfahren vom Extrem-Wert (1)

1.4: Anfahren der Abs. Null

1.3: Anfahren der Min-Pos.

1.2: Anfahren der Max-Pos.

1.1: Normalfall

1: Direktbetrieb (Eingaben=ok + Zustand=ok)

Motor /Fahrbetrieb

Page 11

CTE-32 V2.1 Mi, 12.12.2001 12:56 luetzken

K:\tmp\motor3.cte Tree and Table

Wert außerhalb des Wertebereichs

< min

Wert ist

> max

Geschwindigkeit min

Wert im

Wertebereich

’normal’

Wert = max

links

Richtung rechts sehr kurz

Dauer normal sehr lang zu lang

6.2: bereits in Bewegung (1) 6.1: bereits in Bewegung (1) 6: Fahrbetrieb (Eingaben=? + Zustand=bad) 5.4: Geschwindigkeit und Dauer 5.3: zu Lange 5.2: Geschwindigkeit (2) 5.1: Geschwindigkeit (1) 5: Fahrbetrieb (Eingaben=bad + Zustand=ok) 4.6: Geschwindigkeit extrem (2) 4.5: Geschwindigkeit extrem (1) 4.4: Lange Dauer 4.3: Kurze Dauer 4.2: Normalfall (2) 4.1: Normalfall (1) 4: Fahrbetrieb (Eingaben=ok + Zustand=ok) 3.5: Ist-Position = min 3.4: Ist-Position = max

Motor /Fahrbetrieb

Page 12

CTE-32 V2.1 Mi, 12.12.2001 12:56 luetzken

K:\tmp\motor3.cte

Tree and Table

Wert außerhalb des Wertebereichs

< min

Wert ist

> max

Geschwindigkeit

min

Wert im Wertebereich

’normal’

Wert =

max links

Richtung

rechts sehr kurz

Dauer

normal sehr lang zu lang

9.2: bereits in Bewegung (2)

9.1: bereits in Bewegung (1)

9: Schrittbetrieb (Eingaben=? + Zustand=bad)

8.4: Schrittweite > max

8.3: Schrittweite > max

8.2: Schrittweite < min

8.1: Schrittweite < min

8: Schrittbetrieb (Eingaben=bad + Zustand=ok)

7.4: Normalfall (4)

7.3: Normalfall (3)

7.2: Normalfall (2)

7.1: Normalfall (1)

7: Schrittbetrieb (Eingaben=ok + Zustand=ok)

6.6: Ist-Position max

6.5: Ist-Position min (2)

6.4: Ist-Position min (1)

6.3: bereits in Bewegung (3)

Motor /Fahrbetrieb

Page 13

CTE-32 V2.1 Mi, 12.12.2001 12:56 luetzken

K:\tmp\motor3.cte Tree and Table

Wert außerhalb des Wertebereichs

< min

Wert ist

> max

Geschwindigkeit min

Wert im

Wertebereich

’normal’

Wert = max

links

Richtung rechts sehr kurz

Dauer normal sehr lang zu lang

9.6: Ist-Position max (2) 9.5: Ist-Position max (1) 9.4: Ist-Position min 9.3: bereits in Bewegung (3)

Motor /Fahrbetrieb

Page 14

CTE-32 V2.1 Mi, 12.12.2001 12:56 luetzken

K:\tmp\motor3.cte

Tree and Table

links

Richtung

rechts

min

Wert im Wertebereich

normal

Wert =

max

Schrittweite

außerhalb des Wertebereich

< min

Wert ist

> max

3.5: Ist-Position = min

3.4: Ist-Position = max

3.3: bereits in Bewegung (3)

3.2: bereits in Bewegung (2)

3.1: bereits in Bewegung (1)

3: Direktbetrieb (Eigaben=? + Zustand=bad)

2.5: Soll = Ist-Position

2.4: ungültige Geschwindigkeit (2)

2.3: ungültige Geschwindigkeit (1)

2.2: ungültige Soll-Position (2)

2.1: ungültige Soll-Position (1)

2: Direktbetrieb (Eingaben=bad + Zustand=ok)

1.6: Anfahren vom Extrem-Wert (2)

1.5: Anfahren vom Extrem-Wert (1)

1.4: Anfahren der Abs. Null

1.3: Anfahren der Min-Pos.

1.2: Anfahren der Max-Pos.

1.1: Normalfall

1: Direktbetrieb (Eingaben=ok + Zustand=ok)

Motor /Schrittbetrieb

Page 15

CTE-32 V2.1 Mi, 12.12.2001 12:56 luetzken

K:\tmp\motor3.cte Tree and Table

links

Richtung rechts min

Wert im Wertebereich normal

Wert = max

Schrittweite außerhalb des Wertebereich

< min

Wert ist

> max

6.6: Ist-Position max 6.5: Ist-Position min (2) 6.4: Ist-Position min (1) 6.3: bereits in Bewegung (3) 6.2: bereits in Bewegung (1) 6.1: bereits in Bewegung (1) 6: Fahrbetrieb (Eingaben=? + Zustand=bad) 5.4: Geschwindigkeit und Dauer 5.3: zu Lange 5.2: Geschwindigkeit (2) 5.1: Geschwindigkeit (1) 5: Fahrbetrieb (Eingaben=bad + Zustand=ok) 4.6: Geschwindigkeit extrem (2) 4.5: Geschwindigkeit extrem (1) 4.4: Lange Dauer 4.3: Kurze Dauer 4.2: Normalfall (2) 4.1: Normalfall (1) 4: Fahrbetrieb (Eingaben=ok + Zustand=ok)

Motor /Schrittbetrieb

Page 16

CTE-32 V2.1 Mi, 12.12.2001 12:56 luetzken

K:\tmp\motor3.cte

Tree and Table

links

Richtung

rechts

min

Wert im Wertebereich

normal

Wert =

max

Schrittweite

außerhalb des Wertebereich

< min

Wert ist

> max

9.6: Ist-Position max (2)

9.5: Ist-Position max (1)

9.4: Ist-Position min

9.3: bereits in Bewegung (3)

9.2: bereits in Bewegung (2)

9.1: bereits in Bewegung (1)

9: Schrittbetrieb (Eingaben=? + Zustand=bad)

8.4: Schrittweite > max

8.3: Schrittweite > max

8.2: Schrittweite < min

8.1: Schrittweite < min

8: Schrittbetrieb (Eingaben=bad + Zustand=ok)

7.4: Normalfall (4)

7.3: Normalfall (3)

7.2: Normalfall (2)

7.1: Normalfall (1)

7: Schrittbetrieb (Eingaben=ok + Zustand=ok)

Motor /Schrittbetrieb

Page 17

CTE-32 V2.1 Mi, 12.12.2001 12:56 luetzken

K:\tmp\motor3.cte Tree and Table