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Optysos - Optische Synchronisation von ToF-Sensoren
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Time-of-Flight-Kameras werden zur 3D-Erfassung von Objekten und
Personen im Raum verwendet. In einigen Anwendungen ist eine
Erfassung eines grolleren Bereichs notwendig, welcher nicht von einer
einzigen Kamera tUberwacht werden kann. Eine weitere Anwendung ist
die Aufnahme eines Objektes aus mehreren Blickwinkeln. Mehrere
unsynchronisierte ToF-Kameras storen sich allerdings durch die aktive
Aussendung von Lichtimpulsen gegenseitig.

Ziel des Projekts ist die Entwicklung eines neuen optischen Verfahrens
zur Aktivitatserkennung von ToF-Kameras und deren Synchronisation.
Die Kameras sollen sich selbststandig und unabhangig koordinieren, um
Aufnahmen mit moglichst hoher Bildrate und —qualitat zu erstellen.
Anwendungsbeispiele liegen in der Fahrgastzahlung an breiten Tiren
und der Raumuiberwachung in der Mensch-Roboter-Kollaboration.
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