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4



Inhaltsverzeichnis

1 Einleitung 11

2 Softwaretest in einer Reverse Engineering-Situation 15

3 Die Umgebungssimulation 21

3.1 Ziel . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 21

3.2 Technische Grundlagen . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 22

3.3 Integration in das vorhandene Software-System . . . . . . . . . . 22

3.3.1 Die Ansatzstelle für die Simulation . . . . . . . . . . . . . 22

3.3.2 Die Architektur der Erweiterung . . . . . . . . . . . . . . 23

3.3.3 Die modifizierte Schnittstelle der Motorenkomponente . . 25
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3.4.2 Implementationsübersicht . . . . . . . . . . . . . . . . . . 33

3.4.3 Paket C812 . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 34

3.4.4 Paket C832 . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 48

3.4.5 Callback-Implementationen . . . . . . . . . . . . . . . . . 64

3.4.6 Das Statusfenster . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 68
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1. Überblick . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 185
2. Funktionale Beschreibung . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 185

F1 Bestimmung der absoluten Motorposition . . . . . . . . . 185
F2 Grundstellung anfahren . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 189
F3 Motor-Parameter einstellen . . . . . . . . . . . . . . . . . 193
F4 Verfahren nach Encoder-Position . . . . . . . . . . . . . . 195
F5 Bereichsmaximierung . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 196
F6 Optimieren . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 196
F7 Motorenverwaltung . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 199

3. Daten . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 202
3.1 Benutzerschnittstelle (Dialoge) . . . . . . . . . . . . . . . 202
3.2 Konfigurations-Parameter (INI-Einträge) . . . . . . . . . 202
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