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Aufgabe 1: 5 Punkte

Betrachten Sie die auf der Riickseite angegebene Systembeschreibung. For-
malisieren Sie das beschriebene System geeeignet als Transitionssystem.

Aufgabe 2: 6 Punkte

Geben Sie fiir Thr Transitionssystem aus Aufgabe 1 LTL-Formeln an, die
folgende Eigenschaften von Berechnungspfaden ausdriicken.

(i) Niemals kreuzen ein Zug und ein Auto gleichzeitig den Bahniibergang.
(ii) Jedes wartende Auto kann irgendwann die Gleise kreuzen.

(i1i) Es gibt einen Zeitpunkt, an dem ein Auto die Gleise gekreuzt hat und
nachdem immer, wenn ein Zug kreuzt, spater ein Auto kreuzt.

(iv) Das Signal bleibt solange rot bis ein Zug kommt.

(v) Jedes wartende Auto mufl solange warten, bis ein Zug gekreuzt hat.

Aufgabe 3: 5 Punkte

Sei 0 := {p,q,s}. Beschreiben Sie informell, was folgende LTL-Formeln
besagen:

(i) GF(p A Fq)
(i) (Fq)U(Gp)
(i) (GFq)R(G(s — p))

Aufgabe 4: 4 Punkte

Sei ¢ eine LTL Formel, in der kein F' oder G-Operator vorkommt. Geben Sie
zu Fp und Gy dquivalente LTL-Formeln an, in denen kein F' oder G Operator
vorkommt. D.h. ersetzen Sie F' und G durch U und R.
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