“k-Band Turingmaschine’/ “k-TM":
M= (Z,X,1,8,q0,F)

— Z endliche Zustandsmenge

— 3> Eingabealphabet, 1 ¢ >

— [ Arbeitsalphabet, ' D > U {J}

— §:Zx Tk 5P (2 xTkx{L,N,R}F
— qo € Z Startzustand

— FE C Z Endzustande

“deterministische” k-TM/“k-DTM":
— |6(z,a)| <1 Vz€ Z,aclk

‘“‘Konfiguration’:
((Lul:vla' .- ,uk,’l)k) € Z X (r* X r—l—)k

‘“‘Startkonfiguration’:
Ky = (qo,¢,x,e,,...,e,0) x e ¥



‘“‘Folgekonfiguration’:

10 o I
(q,’U,]_,CL]_’U]_, <. ,Uk,akvk) = (q y U1, Vpy .- 7ukavk)
11 /
(g,a1,...,a;) — (q¢',a7,...,a},D1,...,D) und
I I — 1 __

— u; = u;, v; = a;v;, falls D, = N,
I I __
— u; = w;a;, v; = v;, falls D; = R,
I — o o — bl —

u; = u;, v; = bja;v; falls D; = N

(WObei U; = u;’bi).

‘“‘erreichbare Konfiguration’:
K+ K/
falls HfaKl,...,Kg KK F... |—Kg|—K,.

“‘akzeptierte Sprache’:

M “akzeptiert” x € *, falls von K, aus eine
“akzeptierende Konfiguration”, d.h. eine mit
Endzustand, erreichbar ist:

9K K, H* K KeEx (M xrt)k

L(M) ={x € Z* | M akzeptiert x}



