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TSP

THEOREM

Falls P 6= NP, gibt es keinen ρ-Approximationsalgo-
rithmus, ρ ∈ Q � , für das TSP.

DEFINITION

Das metrische TSP, ∆-TSP ist das TSP, eingeschränkt auf
Instanzen (n,w), in denen die Dreiecksungleichung gilt,
also

∀i, j, k ∈ [n] : w(i, k) ≤ w(i, j) + w(j, k)

THEOREM

Es gibt einen 2-Approximationsalgorithmus für das metri-
sche TSP.
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Beweis
MST ist eine untere Schranke

Bestimme MST

finde Tour die doppelt so lang ist
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PTAS
DEFINITION

Ein polynomielles Approximationsschema oder PTAS ist
eine Menge von Algorithmen A, die für jedes ε > 0 einen
1 + ε- bzw. 1 − ε-Approximationsalgorithmus enthält (je
nach Optimierungsziel).

THEOREM

Für das Rucksackproblem KP gibt es ein PTAS.
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